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（別紙２）Evidence-based Training 

 

 

Evidence-based Training（EBT） 

 

 

第１章 総則 

 

１－１ 目的 

  ICAOは、安全運航の確保のために重要なコンピテンシーの醸成に焦点を当てた訓練を行

うことを目的として、Procedures for Air Navigation Services-Training（Doc9868）及

び Manual of Evidence-based Training（Doc9995）を発行し、より効果的・効率的・魅力

的な訓練として Evidence-based Training を制定している。 

  EBTは、資格に必要な能力を確保した上で、コンピテンシーの更なる醸成を目的とした訓

練を実施することに重点が置かれており、Baseline EBT及び Enhanced EBT が設定されて

いる。 

  Baseline EBT は、航空機を世代別に分類し、世界各国の運航データ等の分析を踏まえ、

航空機の世代別に重視される航空機乗組員のコンピテンシーを醸成するための効果的・効

率的・魅力的な訓練内容を提供しているものである。これにより、十分な分析及び訓練の

開発を行うリソースを持たない航空運送事業者であっても、実施できるプログラムとなっ

ている。 

  Enhanced EBT は、航空運送事業者の保有機材に係るデータ、運航データ及び訓練・審査

データ等を分析し、その結果を Baseline EBT の訓練内容から応用することにより、航空運

送事業者のニーズに即した訓練プログラムの構築を可能とするものである。 

 EBTは、CBTAの考え方を取り入れたプログラムの一つであることから、EBTを参考にした

CBTA プログラムを導入することが可能である。このため、この別紙２は、EBT の具体的な

導入方法を示すことを目的とする。 

 

 

１－２ 関連文書 

  IATA（International Air Transport Association）は、EBTを適切に実施できるよう、

航空運送事業者の視点から「Evidence-based Training Implementation Guide」を発行し

ており、EBT を参考にした CBTA プログラムの導入においては有益であるため、必要に応じ

て参考にすること。 

  また、 ICAO、 IATA、 IFALPA（International Federation of Air Line Pilots’ 

Associations）は、EBTの開発に向けて、世界各国の LOSA（Line Operations Safety Audit）、

FDM（Flight Data Monitoring）及び航空事故・重大インシデント等の報告制度から得られ
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た膨大なデータを分析しており、IATA はその内容について「Data Report For Evidence-

based Training」を発行している。航空機の世代別及び運航フェーズ別の脅威（Threat）

及びエラー（Error）の特定等、訓練内容を理解するために有効であるため、必要に応じて

参考にすること。 

  さらに、（公財）航空輸送技術研究センターは、「EBT（Evidence-based Trainng）に基づ

く操縦士訓練のあり方に関する調査・研究報告書」を発行しており、諸外国における運用

実態等について調査を行っているため、実運用において有益である。 

 

 

１－３ 航空機の世代 

  EBTでは、LOSA、FDM 及び航空事故・重大インシデント等の報告制度から得られたデータ

を詳しく分析することにより、航空機の世代別に異なる訓練課目が必要であることが示さ

れている。EBTでは、航空機に応じて、次に掲げる世代に分類される。 

 

航空機の世代 代表的な機種 

第４世代（ジェット） 

A318/A319/A320/A321 (including neo)、A330、 

A340-200/300、A340-500/600、B777、A380、B787、 

A350、Bombardier C Series、 

Embraer E170/E175/E190/E195 

第３世代（ジェット） 

A310/A300-600, B737-300/400/500、 

B737-600/700/800 (NG)、B737 MAX、B757、B767、 

B747-400、B747-8、B717、BAE 146、MD11、MD80、MD90、 

F70、F100、Bombardier CRJ Series、 

Embraer ERJ 135/145 

第３世代（ターボプロップ） 
ATR 42-600、ATR 72-600、Bombardier Dash 8-400、 

BAE ATP、Embraer 120、Saab 2000 

第２世代（ジェット） 

A300 (except A300-600)、BAC111、B727、 

B737-100/200、B747-100/200/300、DC9、DC10、 

F28、L1011 

第２世代（ターボプロップ） 

ATR 42、ATR 72 (all series except -600)、 

BAE J-41、Fokker F27/50、 

Bombardier Dash 7 

Bombardier Dash 8-100/200/300 Series、 

Convair 580-600 Series、Shorts 330 and 360、 

Saab 340 

第１世代（ジェット） DC8、 B707 
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第２章 コンピテンシー（Competency） 

 

航空機乗組員として求められるコンピテンシーの基本的な枠組みは次に掲げるとおりであ

り、航空機乗組員に必要なコンピテンシーを細分化した各要素及びそれを評価するための指

標で構成されている。この枠組みは、安全運航の確保のために特に重要な要素としてテクニ

カルスキル及びノンテクニカルスキルを含む要素により構成されている。この中には、コン

ピテンシーの要素のうちの「知識」及び「姿勢」の２つの要素が含まれていないが、航空運送

事業者が必要に応じ、知識及び姿勢についても設定することが推奨される。 

コンピテンシーを評価するための指標として、各コンピテンシー要素に関連する観察可能

なパフォーマンスとして行動指標（Behavioral Indicator）を掲げているが、航空運送事業

者は独自の評価手法を採用することができる。パフォーマンスが発揮されるべき条件や基準

については、航空機製造事業者が安全性を考慮し推奨する運航手順及び設計思想等を参考に

しながら、実運航に即して設定すること。 

なお、航空運送事業者は、時代とともに変化する運航の実態及び運航ニーズ等を踏まえて、

独自のコンピテンシーの枠組みを開発することが推奨されるため、次に掲げるコンピテンシ

ーの枠組みを参考にしながら、ISD によるプログラムの開発・実施・見直しの中で随時見直し

を行うこと。 

 

（１）Aircraft Flight Path Management Automation（自動操縦による飛行管理） 

   「自動操縦による飛行管理」は、飛行管理装置（FMS）及びガイダンスを適切に使用す

ることを含め、自動操縦により航空機の飛行を適切に管理することを目的としている。 

 

  【行動指標】 

   □状況に応じて、正確かつ円滑に自動操縦装置を使用することにより航空機を適切に

コントロールする。 

   □航空機が予定の飛行経路から逸脱しないよう適切に対応する。 

   □航空機の通常運用範囲（Normal flight envelop）で飛行する。 

   □最適な運航性能を得るための飛行管理を行う。 

   □FMS の操作など注意をそらす要因等に対応している間においても、自動操縦装置を

使用することにより、所定の飛行経路を維持する。 

   □運航フェーズ及び航空機乗組員の作業負担を考慮しながら、適時適切に自動操縦の

レベル及びモードを選択する。 

   □自動操縦のエンゲージ及びモード変更を含めて、自動操縦の状況を的確にモニタリ

ングする。 

 

（２）Aircraft Flight Path Management Manual Control（マニュアル操縦による飛行管理） 

   「マニュアル操縦による飛行管理」は、飛行管理装置（FMS）及びフライトガイダンス
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システム（Flight Guidance System）を含め、マニュアル操縦により飛行を適切に管理

することを目的としている。 

 

  【行動指標】 

   □状況に応じて、正確かつ円滑にマニュアル操縦操作を行うことにより航空機を適切

にコントロールする。 

   □航空機が予定の飛行経路から逸脱しないよう適切に対応する。 

   □航空機の通常運用範囲（Normal flight envelop）で飛行する。 

   □安全運航のため、航空機の姿勢、速度及び推力等を適切にコントロールする。 

   □最適な運航性能を得るための飛行管理を行う。 

   □機器の不具合など注意をそらす要因等に対応している間においても、マニュアル操

縦操作により、所定の飛行経路を維持する。 

   □運航フェーズ及び航空機乗組員の作業負担を考慮しながら、適時適切にフライトガ

イダンスシステム（Flight Guidance System）のレベル及びモードを選択する。 

   □ガイダンスのエンゲージ及び自動操縦のモード変更を含めて、フライトガイダンス

システムの状況を的確にモニタリングする。 

 

（３）Application of Procedures（手順の実施） 

   「手順の実施」は、適切な知識を活用し、運航手順書及び関連規則等に従って、適切に

運航手順を確認し実施することを目的としている。 

 

  【行動指標】 

   □運航指示書のソースを理解する。 

   □安全運航を確保するために逸脱が必要な場合でない限り、SOPに従う。 

   □適時適切に、全ての運航指示書を確認し実施する。 

   □航空機のシステム及び関連する装置を正確に操作する。 

   □該当する規則を遵守する。 

   □運航手順に関連する知識を活用する。 

 

（４）Situation Awareness（状況認識） 

   「状況認識」は、運航中に利用可能な関連情報を正しく把握・理解し、運航に影響を及

し得る事態（リスク）を予測することを目的としている。 

 

  【行動指標】 

   □航空機及びそのシステムの状況を正確に認識している。 

   □航空機の位置（垂直・水平方向）及び予測される飛行経路を正確に認識している。 

   □運航に影響を及ぼし得る外部環境を正確に認識している。 
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   □残燃料と飛行時間の関係を把握している。 

   □運航関係者の状況を配慮し、必要な対応ができるよう彼らのキャパシティを考慮し

ている。 

   □何が発生するかを正確に予測し計画を立てている。 

   □手がかりとなる脅威（Threat）に基づき、緊急時の効果的な対応策を準備している。 

   □航空機及び乗員・乗客の安全のため、脅威を認識し、柔軟に対応している。 

   □状況認識の喪失を示す兆候を認識し、適切に対応している。 

 

（５）Problem Solving and Decision Making（問題解決及び意思決定） 

   「問題解決及び意思決定」は、リスクを正しく認識し、適切なプロセスにより、問題の

解決策を決定し、決定に基づく行動のレビューを行うことを目的としている。 

 

  【行動指標】 

   □適切なソースから正確かつ妥当な情報を入手している。 

   □状況が悪化した際の事実関係と原因を認識し、検証している。 

   □問題に対する適切な解決方策を採用している。 

   □安全性を損なうことなく、問題に取り組んでいる。 

   □適切かつタイムリーな意思決定のプロセスを採用している。 

   □適切に優先順位を設定している。 

   □効果的に代替案を確認し、検討している。 

   □決定事項をモニタリングし、レビューを行い、必要に応じて修正を行っている。 

   □効果的にリスクを認識し、対応している。 

   □安全運航を確保するため、不測の事態に直面した際にも臨機応変に対応している。 

 

（６）Communication（コミュニケーション） 

   「コミュニケーション」は、通常運航及び異常運航下において、口頭伝達や非言語伝

達等のあらゆる手段を通じて、必要な情報や考えを正しく伝えることにより、２人の航

空機乗組員の状況認識を共有することを目的としている。 

 

  【行動指標】 

   □聞き手が情報を受け取ることができる状態であることを確認している。 

   □何を、いつ、どのように、誰とコミュニケーションするかを適切に選択している。 

   □情報を明確に、正確に、簡潔に伝えている。 

   □重要な情報を伝える際には、聞き手が正しく理解していることを確認している。 

   □情報を受けた際は、相手の内容を積極的に聞き、理解したことを明確に示している。 

   □理解が不十分な場合には、自分の理解が明確になる質問をしている。 

   □標準的な言葉遣いで無線電話の手順に従ってコミュニケーションを行っている。 
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   □会社が発行する運航に関する文書を正確に理解している。 

   □英語によるデータリンクメッセージを読み、理解し、対応している。 

   □必要に応じて、運航手順により会社に運航に係る報告を行っている。 

   □非言語のコミュニケーションを正確に理解している。 

   □口頭によるメッセージにあわせて、アイコンタクト、ボディーランゲージ、ジェス

チャーを活用している。 

 

（７）Leadership and Teamwork（リーダーシップ及びチームワーク） 

   「リーダーシップ及びチームワーク」は、リーダーシップを発揮し、効果的なチーム

ワークを構築することにより、安全運航のための相乗効果を生むことを目的としている。 

 

  【行動指標】 

   □他の航空機乗組員の役割や目的を理解し賛同している。 

   □コミュニケーションしやすい雰囲気をつくり、チームへの参画を促している。 

   □リーダーシップを発揮し、必要なタイミングで指示を出している。 

   □間違いを認め、責任をとっている。 

   □他の航空機乗組員のニーズを把握し、適切に対応している。 

   □関連する懸念事項や自分の考えを伝えている。 

   □お互いに、建設的なフィードバックを行っている。 

   □安全運航のために重要な場合には、毅然として介入している。 

   □他の運航乗務員の気持ちを理解し、敬意を持ち、寛容に対応している。 

   □他の航空機乗組員とともに計画し、双方の能力に応じて、適切かつ公平にタスクを

配分する 

   □意見の対立や相違点について、建設的に対処し、解決している。 

   □あらゆる状況において、自制心を保っている。 

 

（８）Workload Management（業務管理） 

   「業務管理」は、あらゆる状況下において各航空機乗組員のパフォーマンスが発揮さ

れるよう、適時適切に優先順位をつけてタスクを行うため、全てのリソースを効率的に

管理することにより、オーバーロードを防止することを目的としている。 

 

  【行動指標】 

   □あらゆる状況において、自制心を保っている。 

   □適切にタスクの計画を設定し、優先順位をつけ、予定を立てている。 

   □タスクを実施する際には、効率的に時間管理を行っている。 

   □支援の申し出・受け入れを行い、必要な場合には業務を任せ、初期の段階で助けを

求めている。 
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   □入念に、行動のレビュー・モニタリング・クロスチェックを行っている。 

   □タスクが期待したとおりに実施されていることを確認している。 

   □中断、注意散漫、状況変化、不成功について、効果的に対応し、正常な状態への回復

を行っている。 

 

 

 

第３章 カリキュラム 

 

３－１ EBTの考え方 

 ３－１－１ Threat and Error Management（TEM） 

     EBTは、世界各国の LOSA、FDM 及び航空事故・重大インシデント等の報告制度から

得られたデータの分析に基づき導き出されたプログラムである。データ分析におい

ては、「発生可能性」、「重大性」及び「訓練効果」の３つの観点から、航空機の世代

及び運航フェーズ別に重要な脅威（Threat）及びエラー（Error）が特定され、これ

らに対処（Management）するために必要なコンピテンシーと強く関連付けられてい

る。このため、十分な分析及び訓練の開発を行うリソースを持たない航空運送事業

者でも実施することができるプログラムである。 

 

 

 

Threat and Error Management の考え方 
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 ３－１－２ 訓練 

     EBTは、３年を１サイクルとし、３－２－１に示す３つのフェーズで構成された訓

練モジュールを定期的に行うことを典型的なプログラムとして設計されており、TEM

のためのコンピテンシーの醸成に主眼を置いた訓練プログラムである。 

 

 ３－１－３ 航空機システムの不具合（Aircraft System Malfunctions） 

     評価フェーズ（Evaluation Phase）及び運航シナリオ訓練フェーズ（Scenario-

Based Training Phase）に盛り込むべき航空機システムの不具合は、コンピテンシ

ーを大いに活用しなければ対応できないようなものであること。この考え方により

網羅されない不具合については、高度な機材を活用した EBT による訓練・審査とは

異なる方法により、別途必要な訓練（集合座学訓練等）を実施する必要がある。 

     不具合の分類は、下表に掲げる不具合の特性及びそれらに対応するために求めら

れるパフォーマンスの要素により決定される。ある不具合への対応のために発揮さ

れたコンピテンシーは、同一特性のグループに分類される不具合への対応のための

コンピテンシーと同等であると考えられる。 

 

特性 求められるパフォーマンス 例 

緊急性 

（Immediacy） 

航空機乗組員が即時にかつ速やかに

介入や決断を行うことを要するシス

テム不具合 

火災、発煙、高高度での減

圧、離陸時の不具合、着陸

時のブレーキ故障等 

複雑性 

（Complexity） 

複雑な対応手順を要するシステム不

具合 

複数の油圧系統故障、煙

の制御 

飛行制御の低下 

（Degradation of 

aircraft control） 

異常な操縦特性を伴った飛行制御の

重大な機能低下を招くシステム不具

合 

飛行制御の固着（ジャ

ム）、フライバイワイヤ制

御の機能低下 

計器表示の消失 

（Loss of 

Instrumentation） 

機能が低下した計器や代替計器を活

用したモニタリング及び飛行経路の

管理を要するシステム故障 

プライマリーディスプレ

イの信頼性低下、飛行速

度の表示異常 

結果事象への対応 

（Management of 

consequence） 

広範な対応を要するシステム故障

（運航や環境と直接の関係がないも

の） 

燃料漏れ 

 

 

 ３－１－４ 進入方式（Approach Types） 

     運航シナリオ訓練フェーズ（Scenario-Based Training Phase）で実施する進入方

式の分類は、それらに対応するために求められるパフォーマンスの要素により決定

される。ある進入方式への対応のために発揮されたコンピテンシーは、同一グルー



 

76 

 

プに分類される進入方式への対応のためのコンピテンシーと同等であると考えられ

る。進入方式の分類を行う際には、次に掲げる要素が考慮されるべきである。 

 

    （１）直線進入／視認によるアライメント進入／周回進入 

    （２）自動操縦装置のレベル 

    （３）精密進入／非精密進入 

    （４）内外のガイダンス 

    （５）ビジュアル・セグメント 

    （６）特定の進入方式（PRM、RNP-AR等） 

    （７）標準と異なる進入角 

    （８）低視程下での運航（カテゴリー運航） 

 

     また、進入中の様々な状況でのゴーアラウンド訓練は不可欠であり、高頻度で実

施するべき訓練項目である。一方で、普段の運航において定期的に実施する進入方

式については、訓練頻度を少なくしても差し支えないものとする。 

 

 

３－２ カリキュラム 

  次に掲げる基準を参考にカリキュラムを定め、その課目、標準時間及び実施方法を定め

ること。 

 

 ３－２－１ ステップ１（定期訓練・定期審査等に CBTAプログラムを導入） 

     本紙２－１に定めるステップ１に従って、定期訓練・定期審査等に CBTAプログラ

ムを導入する場合には、次に掲げる基準を参考にカリキュラムを定めること。 

 

    （１）定期訓練サイクル 

       36ヶ月を定期訓練サイクルとして設定するとともに、さらに当該サイクルを

３分割した期間（12ヶ月）を評価期間として設定し、次に掲げる３つのフェー

ズから構成される訓練モジュールを年２回（合計６回）均等に実施することを

基本とする。これは、EBT を実施する際の標準的な訓練体系として推奨されるも

のである。 

       上記に関わらず、Enhanced EBTを指向する場合等において、航空運送事業者

がより効果的・効率的・魅力的な訓練体系が確保されると考える場合には、こ

れに依らずに次に掲げる３つのフェーズを組み合わせた訓練体系を構築するこ

とでも差し支えないものとする。 

 

       ａ）評価フェーズ（Evaluation Phase） 
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       ｂ）操縦操作訓練フェーズ（Maneuvers Training Phase） 

       ｃ）運航シナリオ訓練フェーズ（Scenario-Based Training Phase） 

 

       なお、EBT は、コンピテンシーの醸成に重点を置いた訓練体系の構築を目指し

たものであるが、我が国においては、航空法において定期的な審査の実施が求

められているため、上記に加えて、本紙に定める技能審査及び路線審査も別途

盛り込んだ訓練・審査体系を構築すること。 

 

 

 

EBTにおける典型的なカリキュラム構成 

 

 

    （２）訓練モジュール 

      ａ）評価フェーズ（Evaluation Phase） 

        ア）評価フェーズは、訓練の一部であり次に掲げる内容を目的としている。 

         ・航空機乗組員としてのコンピテンシーの評価 

         ・更に訓練内容を向上させるとともに、訓練効果を測定するためのデー

タ収集 

         ・それぞれの航空機乗組員に必要な訓練ニーズの特定 

        イ）航空機乗組員としてのコンピテンシーを確認するため、実運航に即し

た運航シナリオの中でコンピテンシーの評価を行うこと。詳細は、こ

の別紙２の付録１～３を参照すること。 

        ウ）評価において、課題が確認された場合には、そのパフォーマンスに至

った根本原因（Root Cause）の特性に努めること。 

        エ）教官は、運航シナリオの途中で指導及び中断を行わないこと。また、

教官は、運航シナリオに沿って外部リソース（ATC、Cabin crew 等）の

役割を担いながら、航空機乗組員のパフォーマンスの観察に集中する



 

78 

 

こと。 

        オ）教官が、運航シナリオの途中で介入せざるを得なくなった場合には、

航空機乗組員のパフォーマンスに及ぼす影響を考慮して対応すること。 

        カ）36 ヶ月の定期訓練サイクルの中で、コンピテンシーの要素を均等に評

価できるように、評価内容や運航シナリオを適切に設定すること。 

 

      ｂ）操縦操作訓練フェーズ（Maneuvers Training Phase） 

        ア）操縦操作訓練フェーズは、航空運送事業者が定めた要件を維持させる

ため、重要な操縦操作を行うためのテクニカルスキルの訓練及び向上

を目的としている。 

        イ）重要な操縦操作に必要なスキル及びそれに関連する手順を対象に訓練

を行うこと。詳細は、この別紙２の付録１～３を参照すること。 

        ウ）教官は、航空機乗組員のコンピテンシーを確認しつつ、訓練の機会を

有効活用しスキルの向上を積極的に手助けするよう努めること。 

        エ）スキルに焦点を当てた訓練であることから、繰り返し訓練することに

よりパフォーマンス向上の機会を与えるものであり、運航シナリオ形

式の訓練で実施しないこと。 

 

      ｃ）運航シナリオ訓練フェーズ（Scenario-Based Training Phase） 

        ア）運航シナリオ訓練フェーズは、予測可能な事態だけでなく予測不可能

な事態への対応能力の向上に向けて、発生し得る脅威（Threat）及びエ

ラー（Error）に適切に対応するためのコンピテンシーを醸成し、更な

る向上を図ることを目的としている。 

        イ）運航シナリオは、実運航に即した複数の脅威（Threat）が含まれた運

航シナリオで構成されていること。詳細は、この別紙２の付録１～３

を参照すること。 

        ウ）運航シナリオ訓練フェーズの内容は、評価フェーズで低評価となった

コンピテンシーを向上させることを目的とした構成にすること。 

        エ）教官は、航空機乗組員のコンピテンシーの向上及びより良い訓練を実

施するために、必要な場合には、運航シナリオを中断すること及び介

入することが可能であるものとする。 

        オ）Pilot-Monitoring（PM）は、安全運航のために重要であり、次に掲げる

役割を果たしている。EBT は PMの養成にも重点が置かれており、教官

は PF・PM両方の役割のバランスをとりながら、訓練効果を最大化する

こと。 

           ・積極的に PMとしての役割を果たす 

           ・状況認識（Situation Awareness）を維持する（特に、他の航空機
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乗組員のタスクの実施状況の観察） 

           ・飛行計画の変更において、必要な情報を提供することにより PF

（Pilot Flying）をサポートする 

           ・PFが見えづらい計器（パラメータ）を監視する 

           ・PFの行動を監視する 

           ・PFのバックアップを確保する（PFが異常事態に適切に対応できな

かった場合等に、役割を引き継ぐといった冗長性の確保） 

           ・SOP又は制限範囲からの逸脱をコールアウトする 

           ・SOPに設定されたタスクを実施する 

        カ）In-Seat Instruction（ISI）は、運航シナリオ訓練フェーズ（Scenario-

based Training Phase）においてのみ実施される着座状態での教育で

ある。この ISI に関わる運航シナリオにおける航空機乗組員の対応に

ついては、否定的な評価とならないよう配慮すること。ISIは、次に掲

げるような事前に設定された運航シナリオに従って実施すること。 

           ・教官がインキャパシテーションになった状況を模擬し、その状況

に対するその他の航空機乗組員の対応を見る場合 

           ・教官が操縦席に座り、事前に設定された PF 又は PM としての役割

を実演して見せる場合や途中で他の航空機乗組員により介入させ

る場合 

        キ）EBT の開発におけるデータ分析において、航空機乗組員が驚くような又

は予期しないような脅威（Threat）やエラー（Error）に直面した場合

には、適切に対応することが非常に困難になることが示されている。

付録１～３に示す「サプライズ（Surprise）」は、同様のシナリオを繰

り返し実施することにより、慣熟してしまわないよう、可能な範囲で、

シナリオの形態、発生時期、発生形態を変化させることを考慮するこ

と。 

        ク）EBT の開発におけるデータ分析において、航空機乗組員の意図的な規程

逸脱と航空事故・重大インシデントにつながる重大な Error の発生に

は、強い関連があることが示されている。付録１～３に示す「コンプ

ライアンス（Compliance）」は、EBTの訓練全般にわたる評価項目であ

り、教官は意図的な規程逸脱を確認した場合には、最適な学習機会と

して捉えて対応すること。 

 

    （３）技能審査 

       訓練モジュールに加えて、資格の維持に必要な航空機乗組員としてのコンピ

テンシーを有しているかどうかを評価するため、評価期間において、運航シナ

リオによる技能審査を１回実施すること。なお、（２）ａ）に定める評価フェー
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ズを技能審査に代えて実施することでも差し支えないものとする。 

 

（４）路線審査 

       訓練モジュールに加えて、実運航において航空機乗組員としてのコンピテン

シーを評価するため、評価期間において路線審査を１回実施すること。 

 

 ３－２－２ ステップ２（技能証明・機長認定等に CBTAプログラムを導入） 

     ICAO Doc9995 では、資格の維持・向上に重点を置いた定期訓練に関するカリキュ

ラムが設計・開発されているのみであり、資格付与に係る訓練・審査の具体的な内

容が定められていない。このため、本紙２－１に定めるステップ２に従って、技能

証明の取得・機長認定等に CBTA の考え方を取り入れる場合には、今後の EBTの開発

動向等を踏まえつつ、本紙４－７－３に従って、ISD の考え方を取り入れた訓練・審

査を実施すること。 

 

 

３－３ Baseline EBTの導入 

  別紙２の１－２に定める航空機の世代のうち、我が国の航空運送事業者において主に運

航されている第４世代（ジェット）、第３世代（ジェット）及び第３世代（ターボプロップ）

の航空機に係る Baseline EBTのプログラムは、付録１～３のとおりである。 

  Baseline EBT は、世界各国の航空事故・重大インシデント等の安全情報、世界中の航空

会社の運航データや訓練・審査データ等を共有し、膨大なデータを分析した結果に基づき

開発されている。このため、訓練・審査データや運航データの傾向を把握することにより、

付録１～３を活用することにより、効果的・効率的・魅力的なカリキュラムを容易に構築

することが可能なプログラムである。 

  付録１～３の構成要素は次に掲げるとおりであり、カリキュラムは付録１～３を参照し

ながら作成すること。 

 （１）訓練項目（Assessment and Training Topic） 

    訓練項目は、脅威（Threat）、エラー（Error）及びその他データ分析に基づき得られ

たものであり、訓練による見直しの対象となる。 

    「ISI（In Seat Instruction）」が付された項目は、着座状態での教育や体験課目の

一部として位置づけられている。 

 

 （２）実施頻度（Frequency） 

    EBT における優先度であり、推奨実施頻度を示したものである。 

    A：全ての訓練モジュールに含まれるべき項目 

    B：２回に１回（１年に１回）の訓練モジュールに含まれるべき項目 

    C：６回に１回（３年に１回）の訓練モジュールに含まれるべき項目 
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 （３）運航フェーズ（Flight phase for activation） 

    運航シナリオにおいて、安全運航に影響を及ぼす脅威（Threat）及びエラー（Error）

が現れる運航フェーズの区分を示したものである。 

 

 

略語 運航フェーズ 説明 

ALL ALL 全ての飛行フェーズ 

GND Pre-flight and Taxi 飛行準備から Line-up完了まで 

TO Take-off 
離陸推力の上昇からフラップ／スラットの収納完了ま

で 

CLB Climb フラップ／スラットの収納完了から上昇の完了まで 

CRZ Cruise 上昇の完了から降下の開始まで 

DES Descent 
降下の開始からスラット／フラップ展張開始又は初期

進入のいずれか早いほうまで 

APP Approach 
スラット／フラップ展張開始又は初期進入のいずれか

早いほうから 50ft AALまで（着陸復行を含む） 

LDG Landing 50ft AALから Taxi スピードまで 

GND Taxi and Post-flight Taxiスピードからエンジン停止まで 

 

 

 （４）説明（Description） 

    脅威（Threat）、エラー（Error）及び重要ポイントを含め、訓練項目を説明したもの

である。 

 

 （５）求められる結果（Desired Outcome） 

    到達基準や訓練効果を含め訓練により求められる結果を説明したものである。 

 

 （６）シナリオ要素の例（Example scenario element） 

    訓練項目に関するシナリオの要点をリスト化したものであり、実際の訓練を実施す

る際には航空運送事業者に実態に合わせた独自のシナリオを設定することが推奨され

る。 

 

 （７）コンピテンシーマップ（Competency map） 

   「X」の付されたコンピテンシーは運航シナリオに対処する上で重要なものであり、

次のとおり決定される。 

   ａ）設定された脅威（Threat）及びエラー（Error）に適切に対応するために最も重要

と考えられるコンピテンシーであること。 
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   ｂ）設定された脅威（Threat）及びエラー（Error）に適切に対応できない場合に、そ

の原因として最も関連が深いと考えられるコンピテンシーであること。 

 

 

３－４ Enhanced EBTの導入 

  Enhanced EBT は、運航に係るデータ、コンピテンシーの評価に係るデータ及び航空運

送事業者の有する機材に係るデータ等を分析し、Baseline EBT のプログラムにその分析

結果を応用することにより、航空運送事業者のニーズに合わせて構築することができるプ

ログラムである。このため、Enhanced EBT は、訓練の「効果」、「効率」、「魅力」を高め

るものであり、Baseline EBT と異なり、継続的なデータの収集・分析を詳細に行うこと

が必要である。 

 

 ３－４－１ データ収集 

     データ収集・分析は、実運航で発生する脅威（Threat）の分析及び安全運航に影

響を及ぼしうる要因の特定を目的に実施するものであり、次に掲げるデータの収集

を行うことが有効であるため、可能な限り収集を行うこと。 

 

    （１）安全報告制度によるデータ 

       航空法第 111条の４に基づく安全上の支障を及ぼす事態の報告及び航空安全

プログラム（State Safety Program：SSP）における航空安全情報自発報告に

係るデータは、CBTA プログラムを安全管理システムの取り組みの一貫として

機能させるために有効な情報源である。このため、こうした安全情報について

は、必要に応じて TEM分析を活用することにより、コンピテンシーに関連付け

た分析を行い訓練に活用する。 

 

    （２）飛行データ 

       飛行データは、実運航において発生した事案の事実関係を容易に収集するこ

とができる情報源であるため、実運航で発生する脅威（Threat）等の分布等運

航上の傾向を把握することに役立てることができる。 

       例）・不安定なアプローチの実施率及びそれによる着陸復行と着陸の割合 

         ・ある脅威（Threat）やイベントの発生頻度 

         ・運航と飛行経路の特殊性            等 

 

    （３）コックピット・オブザーブによるデータ 

       コックピット・オブザーブは、LOSA を含めて、適切な訓練を受けた者が通

常の運航をオブザーブすることにより、実運航で発生する脅威（Threat）及び

エラー（Error）並びにそれらへの対応を把握するためのものである。なお、
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このオブザーブは、資格の付与及び維持に関わるものではない。 

       コックピット・オブザーブを行うことにより、安全報告制度によるデータ及

び飛行データによる分析結果を補足することが可能であり、事態の発生原因及

びその対処結果についても記録されるため、有益なデータを収集することがで

きる。 

 

    （４）運航上の課題 

       飛行経路の構成・長さ、注意を要する使用空港、特殊運航、複雑なアプロー

チ及び天候等の運航特性に係るデータを分析することにより、低減可能なリス

クに焦点を当てた訓練を設定することに役立てることができる。 

 

    （５）機材データ 

       航空機製造事業者のデータを含めて、類似型式機体及び類似環境による運航

における安全データの分析を行うことにより、機材毎の傾向や懸念される個々

のリスクを把握することができる。 

 

    （６）訓練・審査データ 

       訓練・審査において航空機乗組員のコンピテンシーの評価に係るデータ分析

を行うことにより、訓練効果を検証することができるとともに、コンピテンシ

ーの分布を把握することにより、訓練内容の見直しに役立てることができる。 

 

 ３－４－２ データの分析 

    （１）訓練・審査データについては、精査された指標に基づき分析を行うことによ

り有効な結果を得ることができるものであり、典型的な指標として次に掲げる

ものを含む。 

       ・航空機型式別及び訓練・審査課題別の合格率の違い 

       ・訓練シナリオと航空機型式別の評価の分布 

       ・コンピテンシーの維持の状況 

       ・教官・評価者の評価分布（評価の標準化を行う仕組みの有効性を測定する

ために重要である。しかしながら、教官・評価者の監視や評価付けの変更

を強制することを意図するものではないため注意すること。） 

 

    （２）コンピテンシーの重要性は、実運航においてのみ判断できるものであるた

め、訓練・審査データの分析結果及び運航実態を示すデータを複合して分析す

ることにより、CBTA プログラムの見直し内容の特定を行うこと。 
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 ３－４－３ プログラムの開発 

     Enhanced EBT では、安全上重要な訓練項目の決定、運航シナリオの作成及び航

空機乗組員が対処する際に求められるコンピテンシー・評価基準の設定が必要であ

り、その手順は次に掲げるとおりである。 

 

    （１）データの収集・分析により、脅威（Threat）及びエラー（Error）を特定す

ること。 

    （２）特定した脅威及びエラーについて、そのリスク及び訓練との関連に係る分析

を実施すること。 

    （３）上記の分析により得られた全ての脅威（Threat）及びエラー（Error）を含

めたものでもよいが、各訓練課目や運航シナリオに対応したパフォーマンスの

評価基準を設定すること。各訓練課目や運航シナリオには、それらに対処する

ために最も重要と考えられるコンピテンシーを付加すること。 

    （４）Enhanced EBTについて、その全体像及びパフォーマンスの評価手法を設定

すること。 

 

 

３－５ データ管理 

  本紙４－10（２）に基づくデータについては、月例データを翌月中に航空局に提出する

こと。データの内容は、次表に定めるものを参考にしながら、航空運送事業者との協議に

より詳細を決定すること。 

  なお、次表に定めるデータの項目のうち、Measured Item は、操縦操作（Maneuver）、及

びイベントセット（Event set）等、データ分析を行うための主要な要素を意味している。 
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No. データ項目 記載例 

１ 航空機乗組員 ID（Crewmember ID） APP0001 

２ 航空機乗組員の年齢（Age） 40、53 

３ 教官 ID（Instructor ID） INS0001 

４ 評価者 ID（Evaluator ID） EVA0001 

５ 
航空局審査官・試験官 ID 

（JCAB Inspector ID） 
JCAB0001 

６ 実施日（Evaluation Date） 2017/4/1 

７ 職種（Crew Position） CAPT or FO or Trainee 

８ PF又は PM（Responsibility） PF or PM 

９ 対象機種 ID（Type Rating ID） B767、A320 

10 使用機材 ID（Media ID） FFS767_3 

11 カリキュラム（Curriculum） Periodic Training 

12 訓練種の識別 ID ADVT2016 

13 
主要項目名：Phase、課目、シナリオの名

前（Measured Item） 
Landing 

14 
主要項目 ID：Phase、課目、シナリオの

ID（Measured Item ID） 
07.04.03 

15 コンピテンシーの定義（Competency） Flight Pass Management Automation 

16 
コンピテンシーの定義 ID 

（Competency ID） 
FA 

17 評価（Grading） ４ 

18 コメント（Comments） － 

19 結果（Result） Completed or Unachieved 

 

 

 

  



 

86 

 

（付録１）カリキュラム作成ガイダンス ～第４世代（ジェット）～ 

 

 

 

カリキュラム作成ガイダンス 

～第４世代（ジェット）～ 

 

 

１．別紙２の１－３に定める第４世代（ジェット）に分類されるような飛行機に関する定期

訓練・定期審査の内容を付録１に示す。 

 

２．このマトリックスを活用することにより、EBT の考え方を取り入れた訓練・審査の開発を

行うことが可能であり、世界中の運航データ等の分析に基づく Baseline EBT の実施に役立

つものである。 
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Evaluation and scenario-based training phases
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management

Evaluation and scenario-based training phases
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Application of procedures
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Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures
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Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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（付録２）カリキュラム作成ガイダンス ～第３世代（ジェット）～ 

 

 

 

カリキュラム作成ガイダンス 

～第３世代（ジェット）～ 

 

 

１．別紙２の１－３に定める第３世代（ジェット）に分類されるような飛行機に関する定期

訓練・定期審査の内容を付録２に示す。 

 

２．このマトリックスを活用することにより、EBT の考え方を取り入れた訓練・審査の開発を

行うことが可能であり、世界中の運航データ等の分析に基づく Baseline EBT の実施に役立

つものである。 
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Application of procedures

Communication
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Flight path management, manual control
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management

G
N

D
P

re
di

c
ti
ve

 w
in

d 
sh

e
ar

 w
ar

n
in

g 
be

fo
re

 t
ak

e
-
o
ff
, a

s 
ap

pl
ic

ab
le

X
X

X

T
O

A
dv

e
rs

e
 w

e
at

h
e
r 

sc
e
n
ar

io
, e

.g
. t

h
u
n
de

rs
to

rm
 a

c
ti
vi

ty
,

pr
e
c
ip

it
at

io
n
, i

c
in

g
X

X
X

X

T
O

W
in

d 
sh

e
ar

 e
n
c
o
u
n
te

r 
du

ri
n
g 

ta
ke

-
o
ff
, n

o
t 

pr
e
di

c
ti
ve

X
X

X

T
O

P
re

di
c
ti
ve

 w
in

d 
sh

e
ar

 w
ar

n
in

g 
du

ri
n
g 

ta
ke

-
o
ff

X
X

X
X

T
O

C
ro

ss
w

in
ds

 w
it
h
 o

r 
w

it
h
o
u
t 

st
ro

n
g 

gu
st

s 
o
n
 t

ak
e
-
o
ff

X
X

C
R

Z
W

in
d 

sh
e
ar

 e
n
c
o
u
n
te

r 
sc

e
n
ar

io
 d

u
ri
n
g 

c
ru

is
e

X
X

X
X

X

A
P

P
R

e
ac

ti
ve

 w
in

d 
sh

e
ar

 w
ar

n
in

g 
du

ri
n
g 

ap
pr

o
ac

h
 o

r 
go

-
ar

o
u
n
d

X
X

X
X

A
P

P
P

re
di

c
ti
ve

 w
in

d 
sh

e
ar

 w
ar

n
in

g 
du

ri
n
g 

ap
pr

o
ac

h
 o

r 
go

-
ar

o
u
n
d

X
X

X
X

A
P

P
T
h
u
n
de

rs
to

rm
 e

n
c
o
u
n
te

r 
du

ri
n
g 

ap
pr

o
ac

h
 o

r 
o
n
 m

is
se

d

ap
pr

o
ac

h
X

X
X

A
P

P
In

c
re

as
in

g 
ta

ilw
in

d 
o
n
 f
in

al
 (
n
o
t 

re
po

rt
e
d)

X
X

X
X

A
P

P

A
pp

ro
ac

h
 a

n
d 

la
n
di

n
g 

in
 d

e
m

an
di

n
g 

w
e
at

h
e
r 

c
o
n
di

ti
o
n
s,

 e
.g

.

tu
rb

u
le

n
c
e
, u

p 
an

d 
do

w
n
dr

af
ts

, g
u
st

s 
an

d 
c
ro

ss
w

in
ds

 in
c
lu

di
n
g

sh
ift

in
g 

w
in

d 
di

re
c
ti
o
n
s

X
X

X

A
P

P

N
o
n
-
pr

e
c
is

io
n
 a

pp
ro

ac
h
 in

 c
o
ld

 t
e
m

pe
ra

tu
re

 c
o
n
di

ti
o
n
s,

re
qu

ir
in

g 
al

ti
tu

de
 c

o
m

pe
n
sa

ti
o
n
 f
o
r 

te
m

pe
ra

tu
re

, a
s 

ap
pl

ic
ab

le

to
 t

yp
e

X
X

X

A
P

P

L
D

G

C
ro

ss
w

in
ds

 w
it
h
 o

r 
w

it
h
o
u
t 

st
ro

n
g 

gu
st

s 
o
n
 a

pp
ro

ac
h
, f

in
al

 a
n
d

la
n
di

n
g 

(w
it
h
in

 a
n
d 

be
yo

n
d 

lim
it
s)

X
X

X

A
P

P
R

e
du

c
e
d 

vi
si

bi
lit

y 
e
ve

n
 a

ft
e
r 

ac
qu

ir
in

g 
th

e
 n

e
c
e
ss

ar
y 

vi
su

al

re
fe

re
n
c
e
 d

u
ri
n
g 

ap
pr

o
ac

h
, d

u
e
 t

o
 r

ai
n
 o

r 
fo

g
X

X
X

A
ss

e
ss

m
e
n
t 

an
d 

tr
ai

n
in

g
to

pi
c

Frequency

Flight phase for activation

D
e
sc

ri
pt

io
n

(in
c
lu

de
 t

yp
e
 o

f 
to

pi
c
, b

e
in

g 
th

re
at

, e
rr

o
r

o
r 

fo
c
u
s)

D
e
si

re
d 

o
u
tc

o
m

e
(in

c
lu

de
s 

pe
rf

o
rm

an
c
e
 c

ri
te

ri
a 

O
R

tr
ai

n
in

g 
o
u
tc

o
m

e
)

E
xa

m
pl

e
 s

c
e
n
ar

io
 e

le
m

e
n
ts

C
o
m

pe
te

n
c
y 

m
ap

Evaluation and scenario-based training phases

A
dv

e
rs

e
 W

e
at

h
e
r

A

T
h
u
n
de

rs
to

rm
, h

e
av

y 
ra

in
, t

u
rb

u
le

n
c
e
, i

c
e

bu
ild

 u
p 

to
 in

c
lu

de
 d

e
-
ic

in
g 

is
su

e
s,

 a
s 

w
e
ll

as
 h

ig
h
 t

e
m

pe
ra

tu
re

 c
o
n
di

ti
o
n
s.

T
h
e
 p

ro
pe

r 
u
se

 o
f 
u
se

 o
f 
an

ti
-
ic

e
 a

n
d 

de
-

ic
in

g 
sy

st
e
m

s 
sh

o
u
ld

 b
e
 in

c
lu

de
d 

ge
n
e
ra

lly

in
 a

pp
ro

pr
ia

te
 s

c
e
n
ar

io
s.

A
n
ti
c
ip

at
e
 a

dv
e
rs

e
 w

e
at

h
e
r

P
re

pa
re

 f
o
r 

su
sp

e
c
te

d 
ad

ve
rs

e
 w

e
at

h
e
r

R
e
c
o
gn

iz
e
 a

dv
e
rs

e
 w

e
at

h
e
r

T
ak

e
 a

pp
ro

pr
ia

te
 a

c
ti
o
n

A
pp

ly
 a

pp
ro

pr
ia

te
 p

ro
c
e
du

re
 c

o
rr

e
c
tl
y

A
ss

u
re

 a
ir
c
ra

ft
 c

o
n
tr

o
l



 

108 

 

 

Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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（付録３）カリキュラム作成ガイダンス ～第３世代（ターボプロップ）～ 

 

 

 

カリキュラム作成ガイダンス 

～第３世代（ターボプロップ）～ 

 

 

１．別紙２の１－３に定める第３世代（ターボプロップ）に分類されるような飛行機に関す

る定期訓練・定期審査の内容を付録２に示す。 

 

２．このマトリックスを活用することにより、EBT の考え方を取り入れた訓練・審査の開発を

行うことが可能であり、世界中の運航データ等の分析に基づく Baseline EBT の実施に役立

つものである。 
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management

A
P

P
A

dv
e
rs

e
 w

e
at

h
e
r 

sc
e
n
ar

io
 le

ad
in

g 
to

 a
 r

e
ac

ti
ve

 w
in

d 
sh

e
ar

w
ar

n
in

g 
du

ri
n
g 

ap
pr

o
ac

h
X

X
X

X

A
P

P
A

dv
e
rs

e
 w

e
at

h
e
r 

sc
e
n
ar

io
 le

ad
in

g 
to

 a
 p

re
di

c
ti
ve

 w
in

d 
sh

e
ar

w
ar

n
in

g 
du

ri
n
g 

ap
pr

o
ac

h
 o

r 
go

-
ar

o
u
n
d

X
X

X
X

A
P

P
A

dv
e
rs

e
 w

e
at

h
e
r 

sc
e
n
ar

io
, e

.g
. t

h
u
n
de

rs
to

rm
 a

c
ti
vi

ty
, h

e
av

y

pr
e
c
ip

it
at

io
n
 o

r 
ic

in
g 

fo
rc

in
g 

de
c
is

io
n
 a

t 
o
r 

c
lo

se
 t

o
 D

A
/
M

D
A

X
X

X
X

A
P

P
D

A
 w

it
h
 v

is
u
al

 r
e
fe

re
n
c
e
 in

 h
e
av

y 
pr

e
c
ip

it
at

io
n
 w

it
h
 d

o
u
bt

ab
o
u
t 

ru
n
w

ay
 s

u
rf

ac
e
 b

ra
ki

n
g 

c
ap

ab
ili
ty

X
X

X
X

A
P

P
A

dv
e
rs

e
 w

in
d 

sc
e
n
ar

io
 r

e
su

lt
in

g 
in

 in
c
re

as
in

g 
ta

ilw
in

d 
be

lo
w

D
A

 (
n
o
t 

re
po

rt
e
d)

X
X

X

A
P

P
A

dv
e
rs

e
 w

in
d 

sc
e
n
ar

io
 in

c
lu

di
n
g 

st
ro

n
g 

gu
st

s 
an

d/
o
r

c
ro

ss
w

in
d 

o
u
t 

o
f 
lim

it
s 

be
lo

w
 D

A
 (
n
o
t 

re
po

rt
e
d)

X
X

X

A
P

P
A

dv
e
rs

e
 w

in
d 

sc
e
n
ar

io
 in

c
lu

di
n
g 

st
ro

n
g 

gu
st

s 
an

d/
o
r

c
ro

ss
w

in
d 

o
u
t 

o
f 
lim

it
s 

be
lo

w
 1

5
 m

 (
5
0
 f
t)

 (
n
o
t 

re
po

rt
e
d)

X
X

X

A
P

P

L
o
st

 o
r 

di
ff
ic

u
lt
 c

o
m

m
u
n
ic

at
io

n
s 

re
su

lt
in

g 
in

 n
o
 a

pp
ro

ac
h

c
le

ar
an

c
e
 p

ri
o
r 

to
 c

o
m

m
e
n
c
e
m

e
n
t 

o
f 
ap

pr
o
ac

h
 o

r 
fin

al

de
sc

e
n
t

X
X

X

A
P

P
B

ir
ds

: l
ar

ge
 f
lo

c
ks

 o
f 
bi

rd
s 

be
lo

w
 D

A
 o

n
c
e
 v

is
u
al

 r
e
fe

re
n
c
e
 h

as

be
e
n
 e

st
ab

lis
h
e
d

X
X

X

A
P

P
S

ys
te

m
 m

al
fu

n
c
ti
o
n
, l

an
di

n
g 

ge
ar

 m
al

fu
n
c
ti
o
n
 d

u
ri
n
g 

th
e

ap
pr

o
ac

h

Evaluation and scenario-based training phases

G
o
-
ar

o
u
n
d

m
an

ag
e
m

e
n
t

A

A
n
y 

th
re

at
 o

r 
e
rr

o
r 

w
h
ic

h
 c

an
 r

e
su

lt
 in

c
ir
c
u
m

st
an

c
e
s 

w
h
ic

h
 r

e
qu

ir
e
 a

 d
e
c
is

io
n
 t

o

go
-
ar

o
u
n
d,

 in
 a

dd
it
io

n
 t

o
 t

h
e
 e

xe
c
u
ti
o
n
 o

f

th
e
 g

o
-
ar

o
u
n
d.

 G
o
-
ar

o
u
n
d 

sc
e
n
ar

io
s

sh
o
u
ld

 b
e
 f
u
lly

 d
e
ve

lo
pe

d 
to

 e
n
c
o
u
ra

ge

e
ff
e
c
ti
ve

 le
ad

e
rs

h
ip

 a
n
d 

te
am

w
o
rk

, i
n

ad
di

ti
o
n
 t

o
 p

ro
bl

e
m

 s
o
lv

in
g 

an
d 

de
c
is

io
n

m
ak

in
g,

 p
lu

s 
e
xe

c
u
ti
o
n
 u

si
n
g 

m
an

u
al

ai
rc

ra
ft

 c
o
n
tr

o
l o

r 
fli

gh
t 

m
an

ag
e
m

e
n
t

sy
st

e
m

(s
) 
an

d 
au

to
m

at
io

n
 a

s 
ap

pl
ic

ab
le

.

D
e
si

gn
 s

h
o
u
ld

 in
c
lu

de
 t

h
e
 e

le
m

e
n
t 

o
f

su
rp

ri
se

 a
n
d 

sc
e
n
ar

io
-
ba

se
d 

go
-
ar

o
u
n
ds

sh
o
u
ld

 n
o
t 

be
 p

re
di

c
ta

bl
e
 a

n
d 

an
ti
c
ip

at
e
d.

T
h
is

 t
o
pi

c
 is

 c
o
m

pl
e
te

ly
 d

is
ti
n
c
t 

fr
o
m

 t
h
e

go
-
ar

o
u
n
d 

m
an

e
u
ve

r 
lis

te
d 

in
 t

h
e

m
an

e
u
ve

rs
 t

ra
in

in
g 

se
c
ti
o
n
 t

h
at

 is

in
te

n
de

d 
o
n
ly

 t
o
 p

ra
c
ti
c
e
 p

sy
c
h
o
m

o
to

r 
sk

ill

an
d 

a 
si

m
pl

e
 a

pp
lic

at
io

n
 o

f 
th

e
 p

ro
c
e
du

re
s

A
ss

e
ss

m
e
n
t 

an
d 

tr
ai

n
in

g
to

pi
c

Frequency

Flight phase for activation

D
e
sc

ri
pt

io
n

(in
c
lu

de
 t

yp
e
 o

f 
to

pi
c
, b

e
in

g 
th

re
at

, e
rr

o
r

o
r 

fo
c
u
s)

D
e
si

re
d 

o
u
tc

o
m

e
(in

c
lu

de
s 

pe
rf

o
rm

an
c
e
 c

ri
te

ri
a 

O
R

tr
ai

n
in

g 
o
u
tc

o
m

e
)

E
xa

m
pl

e
 s

c
e
n
ar

io
 e

le
m

e
n
ts

C
o
m

pe
te

n
c
y 

m
ap



 

129 

 

 

Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management

A
L
L

F
lig

h
t 

w
it
h
 u

n
re

lia
bl

e
 a

ir
sp

e
e
d,

 w
h
ic

h
 m

ay
 b

e
 r

e
c
o
ve

ra
bl

e
 o

r

n
o
t 

re
c
o
ve

ra
bl

e
X

X
X

A
L
L

A
lt
e
rn

at
e
 f
lig

h
t 

c
o
n
tr

o
l m

o
de

s 
ac

c
o
rd

in
g 

to
 m

al
fu

n
c
ti
o
n

c
h
ar

ac
te

ri
st

ic
s

X
X

X

A
L
L

A
C

A
S

 R
A

 t
o
 d

e
sc

e
n
d 

o
r 

A
T
C

 im
m

e
di

at
e
 d

e
sc

e
n
t

X
X

X

D
E
S

T
A

W
S

 w
ar

n
in

g 
w

h
e
n
 d

e
vi

at
in

g 
fr

o
m

 p
la

n
n
e
d 

de
sc

e
n
t 

ro
u
ti
n
g,

re
qu

ir
in

g 
im

m
e
di

at
e
 r

e
sp

o
n
se

X
X

X

T
O

S
c
e
n
ar

io
 im

m
e
di

at
e
ly

 a
ft

e
r 

ta
ke

-
o
ff
 w

h
ic

h
 r

e
qu

ir
e
s 

an

im
m

e
di

at
e
 a

n
d 

o
ve

rw
e
ig

h
t 

la
n
di

n
g

X
X

X
X

T
O

A
dv

e
rs

e
 w

in
d,

 c
ro

ss
w

in
ds

 w
it
h
 o

r 
w

it
h
o
u
t 

st
ro

n
g 

gu
st

s 
o
n

ta
ke

-
o
ff

X
X

T
O

A
dv

e
rs

e
 w

e
at

h
e
r,
 w

in
d 

sh
e
ar

, w
in

d 
sh

e
ar

 e
n
c
o
u
n
te

r 
du

ri
n
g

ta
ke

-
o
ff
, w

it
h
 o

r 
w

it
h
o
u
t 

re
ac

ti
ve

 w
ar

n
in

gs
X

X
X

T
O

E
n
gi

n
e
 f
ai

lu
re

 d
u
ri
n
g 

in
it
ia

l c
lim

b,
 t

yp
ic

al
ly

 3
0
-
6
0
 m

 (
1
0
0
-
2
0
0

ft
)

X
X

X
X

C
R

Z

W
in

d 
sh

e
ar

 e
n
c
o
u
n
te

r 
sc

e
n
ar

io
 d

u
ri
n
g 

c
ru

is
e
, s

ig
n
ifi

c
an

t 
an

d

ra
pi

d 
c
h
an

ge
 in

 w
in

ds
pe

e
d 

o
r 

do
w

n
/
u
pd

ra
ft

s,
 w

it
h
o
u
t 

w
in

d

sh
e
ar

 w
ar

n
in

g

X
X

X
X

X

A
P

P
A

dv
e
rs

e
 w

e
at

h
e
r,
 w

in
d 

sh
e
ar

, w
in

d 
sh

e
ar

 e
n
c
o
u
n
te

r 
w

it
h
 o

r

w
it
h
o
u
t 

w
ar

n
in

g 
du

ri
n
g 

ap
pr

o
ac

h
X

X
X

X

Evaluation and scenario-based training phases

M
an

u
al

 a
ir
c
ra

ft
 c

o
n
tr

o
l

A

T
h
e
 c

o
m

pe
te

n
c
y 

de
sc

ri
pt

io
n
 is

 “
M

ai
n
ta

in
s

c
o
n
tr

o
l o

f 
th

e
 a

ir
c
ra

ft
 in

 o
rd

e
r 

to
 a

ss
u
re

th
e
 s

u
c
c
e
ss

fu
l o

u
tc

o
m

e
 o

f 
a 

pr
o
c
e
du

re
 o

r

m
an

e
u
ve

r”

D
e
si

re
d 

c
o
m

pe
te

n
c
y 

o
u
tc

o
m

e
:

D
e
m

o
n
st

ra
te

s 
m

an
u
al

 a
ir
c
ra

ft
 c

o
n
tr

o
l s

ki
lls

w
it
h
 s

m
o
o
th

n
e
ss

 a
n
d 

ac
c
u
ra

c
y 

as

ap
pr

o
pr

ia
te

 t
o
 t

h
e
 s

it
u
at

io
n

D
e
te

c
ts

 d
e
vi

at
io

n
s 

th
ro

u
gh

 in
st

ru
m

e
n
t

sc
an

n
in

g

M
ai

n
ta

in
s 

sp
ar

e
 m

e
n
ta

l c
ap

ac
it
y 

du
ri
n
g

m
an

u
al

 a
ir
c
ra

ft
 c

o
n
tr

o
l

M
ai

n
ta

in
s 

th
e
 a

ir
c
ra

ft
 w

it
h
in

 t
h
e
 n

o
rm

al

fli
gh

t 
e
n
ve

lo
pe

A
pp

lie
s 

kn
o
w

le
dg

e
 o

f 
th

e
 r

e
la

ti
o
n
sh

ip

be
tw

e
e
n
 a

ir
c
ra

ft
 a

tt
it
u
de

, s
pe

e
d 

an
d 

th
ru

st

A
ss

e
ss

m
e
n
t 

an
d 

tr
ai

n
in

g
to

pi
c

Frequency

Flight phase for activation

D
e
sc

ri
pt

io
n

(in
c
lu

de
 t

yp
e
 o

f 
to

pi
c
, b

e
in

g 
th

re
at

, e
rr

o
r

o
r 

fo
c
u
s)

D
e
si

re
d 

o
u
tc

o
m

e
(in

c
lu

de
s 

pe
rf

o
rm

an
c
e
 c

ri
te

ri
a 

O
R

tr
ai

n
in

g 
o
u
tc

o
m

e
)

E
xa

m
pl

e
 s

c
e
n
ar

io
 e

le
m

e
n
ts

C
o
m

pe
te

n
c
y 

m
ap



 

130 

 

 

Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management

Evaluation and scenario-based training phases
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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Application of procedures

Communication

Flight path management, automation

Flight path management, manual control

Leadership and teamwork

Problem solving and decision making

Situation awareness

Workload management
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（別紙３）運航シナリオの設定に係る指針 

 

 

運航シナリオの設定に係る指針 

（Scenario-Based/Event-set-Based Training and Assessment） 

 

 

第１章 総則 

 

１－１ 目的 

  Competency-Based Training and Assessment Program（CBTA プログラム）は、訓練・審

査を安全管理システムの取り組みの一貫として位置づけることにより、安全上の支障を及

ぼす事態を未然に防ぐという予防安全の観点から、実運航で発生しうるイベントに対する

対処力を向上させるためのコンピテンシーの醸成に重点を置いたものである。 

  CBTAプログラムでは、運航シナリオを活用した訓練・審査として、次に掲げる内容を実

施する必要がある。 

  ・運航シナリオ訓練（Scenario-Based Training）： 

    航空機乗組員として求められるコンピテンシーの醸成を目的に実施されるものであ

る。 

  ・コンピテンシー評価（Evaluation）： 

    航空機乗組員として求められるコンピテンシーを有しているかどうかの評価を行い、

個人の訓練ニーズを把握することを目的に実施されるものである。 

  ・技能審査： 

    技能証明や機長認定等の資格の付与及び維持に必要な航空機乗組員として求められ

るコンピテンシーを有しているかどうかを評価するとともに、発揮されたパフォー

マンスについて合否判定を行うものである。 

  この別紙３は、CBTA プログラムにおける運航シナリオ訓練、コンピテンシー評価及び技

能審査で活用する運航シナリオの設定に関する指針を示すことを目的としたものである。 

 

 

１－２ 関連基準 

米国 Federal Aviation Administration（FAA）は、Advisory Circular 120-35D（AC120-

35D）を発行し、Line-Oriented Flight Training（LOFT）、Special Purpose Operational 

Training（SPOT）及び Line Operational Evaluation（LOE）を含めた Line Operational 

Simulations（LOS）の設定等に関する指針を示している。この AC120-35Dに関連して、ATA

（Air Transport Association of America）は、航空運送事業者の視点から、具体的な運

航シナリオの設定等に関するガイダンス（LINE OPARATIONAL SIMULATIONS : LOFT Scenario 
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Design, Conduct and Validation）を発行している。AQPを参考にした CBTA プログラムを

導入する場合には、運航シナリオの検討において有効であるため、参考にすること。 

さらに、FAAは、Advisory Circular 120-51E（AC120-51E）を発行し、テクニカルスキル

とノンテクニカルスキルの醸成に有効な Crew Resource Management に重点を置いた訓練の

開発・実施等に関する指針を示しているため、必要に応じて参考にすること。 

 

 

第２章 運航シナリオの設定 

 

 次に掲げる指針に従って、本紙４－７－２に定める「運航シナリオ訓練」及び「コンピテ

ンシー評価」並びに本紙４－７－２及び４－７－３に定める「技能審査」において活用する

運航シナリオを設定すること。 

 

（１）運航の模擬 

   運航シナリオは、運航を模擬したものであることが重要であるため、運航実態の分析

を踏まえた訓練・審査の優先度等を考慮し、実際の運航で発生している重要な課題等を

含めた運航シナリオを設定すること。 

シミュレーターによる運航の模擬は、ランプアウトからランプインまでを基本とする

こと。ただし、訓練及び審査の目的に応じて、長大路線において予定飛行経路に沿ってポ

ジションを移動させること、又は、特定の目的に焦点を当てた運航の模擬など、ランプア

ウトからランプインまでの模擬でなくとも差し支えないものとする。この場合には、航

空機乗組員が対応できるよう、十分な時間的余裕を確保すること。 

 

   運航シナリオを構成するイベントセットについては、次に掲げる例が挙げられる。 

   ・航空機乗組員が飛行計画の変更及び操縦室での準備の間に対処しなければならない

雪氷又は貨物積載異常等の要素を含んだ飛行前業務 

   ・滑走路誤進入を防止するための標識及びチャートを使用しながら、ゲートから滑走

路又は滑走路からゲートまでの地上滑走業務 

   ・エンルート（出発地、経路及び目的地（進入の難しい空港等）） 

   ・予定外の滑走路変更といった到着経路の変更 

   ・飛行管理装置（Flight Management System：FMS）の修正操作 

   ・単純な条件又は運航全般にわたって継続して発生する複雑な条件を含む異常時及び

緊急時の条件 

   ・悪天候 

   ・飛行管理装置（FMS）の部分的又は完全な喪失 
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（２）難易度 

   航空機乗組員がオーバーロードになるまで継続的にワークロードを増やしていくよう

な運航シナリオは、訓練効果及び適切な審査を阻害することになる。また、同じイベン

トセットであったとしても、そのイベントセットが発生するタイミングによっても難易

度は変化することがある。このような点を考慮しながら、非現実的なレベルのものにな

らないよう、各イベントセットの難易度を踏まえて運航シナリオ全体の難易度の調整を

行うこと。 

   運航シナリオ訓練については、コンピテンシーの醸成に効果的な難易度のイベントセ

ットで構成された運航シナリオを設定すること。 

   コンピテンシー評価については、航空機乗組員としてのコンピテンシーを適切に評価

できるよう、コンピテンシーの要素を均等に盛り込んだ適切な難易度のイベントセット

で構成された運航シナリオを設定すること。 

   技能審査については、資格の付与及び維持に必要な航空機乗組員としてのコンピテン

シーを適切に評価できるよう、コンピテンシーの要素を均等に盛り込んだ適切な難易度

のイベントセットで構成された運航シナリオを設定すること。 

 

（３）オープンコミュニケーション 

   航空機乗組員が必要なタイミングで必要な情報を伝えるため、双方向の円滑なコミュ

ニケーションを行うことが促されるよう、イベントセットを設定すること。 

   また、意思決定のプロセスや航空機乗組員による行動や決定に対する積極的な関与が

促されるよう、イベントセットを設定すること。 

 

（４）運航シナリオを活用した訓練・審査の実施における留意点 

  ａ）ブリーフィング 

効果的・効率的・魅力的な訓練・審査を実施することを目的に、その内容や目的を訓

練対象者に明確に説明するためのブリーフィングを行うこと。 

 

  ｂ）訓練の実施 

    CBTA プログラムにおける訓練・審査が安全管理システムの取り組みの一貫であるこ

とを十分に理解し、予防安全の観点から、安全上の支障を及ぼす事態に至らないよう

に、Threat and Error Management（TEM）を行うためのコンピテンシーの醸成を重視

しながら訓練を行うこと。 

    例えば、CBTAプログラムにおいて、航空機衝突防止装置の回避指示（TCAS RA）に関

連するイベントセットを盛り込む場合には、TCASが作動した際の対応（UAS Management）

に係る訓練はもとより、混雑空域での進入中において TCASが作動しないよう事前の対

処（Threat Management）を行うことを目的とした訓練を行うといったことが可能にな

る。 
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    さらに、運航シナリオ訓練（Scenario-Based Training）においては、コンピテンシ

ーの醸成を目的とした訓練であることから、教官は、運航シナリオの途中で介入しな

がらファシリテーション技法等を駆使した指導を行うことができるものとする。一方、

コンピテンシー評価（Evaluation）においては、個人の訓練ニーズの把握を目的とし

ていることから、教官は原則として運航シナリオの途中での介入はできないものとす

る。 

 

  ｃ）審査の実施 

    審査は資格の付与又は維持のために実施されるものであり、TEM を実践するパフォ

ーマンスが発揮され、必要なコンピテンシーを有しているかどうかの評価を行うとと

もに、合否判定もあわせて行うこと。 

    審査では合否判定を行うことに重点が置かれがちであるが、CBTA プログラムでは、

審査であっても航空機乗組員に新たな気づきを与えることができるよう、課題となる

パフォーマンスの根本原因の特定及びそれに対するデブリーフィングが必要であるこ

とに留意すること。 

 

  ｄ）デブリ－フィング 

訓練・審査で発揮されたパフォーマンスを検証し、振り返りを行うためのデブリーフ

ィングを行うこと。CBTA プログラムにおいて、デブリーフィングは特に重要な部分で

あり、教官・評価者の役割が重要である。デブリーフィングでは、航空機乗組員のパフ

ォーマンスについて、課題となるパフォーマンスと同様に、良いパフォーマンスにつ

いても強調されるべきである。これにより、評価を受けた航空機乗組員は、自分のパフ

ォーマンスを分析し、重要なポイントの振り返りを行うことにより、気づきを得る機

会が与えられることになる。 

 

（５）運航シナリオの数 

   航空機乗組員のレベルに応じて効果的・効率的・魅力的な訓練・審査を実施できるよ

う、複数の運航シナリオを設定し、航空局に報告を行うこと。 

   また、運航フェーズ毎に複数のイベントセットを作成し、これらのイベントセットを

適切な組み合わせで選択することにより、複数の運航シナリオの設定を可能とする方法

も用いることができる。この場合には、各イベントセットについて航空局に報告を行う

こと。 

 

（６）運航シナリオの更新 

   航空機乗組員としてのコンピテンシーの維持・向上を促進させるため、定期的に運航

シナリオの見直しを行うこと。 
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   本紙４－７－２及び４－７－３に定める「技能審査」について、機長認定に係る技能

審査及び定期技能審査の運航シナリオは首席運航審査官に報告を行うこと。 

   本紙４－７－３に定める指定航空従事者養成施設における技能審査の運航シナリオは

首席航空従事者試験官の了承を受けること。 

   本紙４－７－２に定める「運航シナリオ訓練」及び「コンピテンシー評価」の運航シ

ナリオについては、首席運航審査官に報告を行うこと。 

 

（７）運航シナリオの検証 

   イベントセットの難易度や評価を行うコンピテンシーの要素の割り振り等、必要に応

じて、本紙４－７－２及び４－７－３に定める技能審査において活用する運航シナリオ

の妥当性を検証すること。 
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（別紙４）定義 

 

 

定  義 

 

Competency-Based Training and Assessment：パフォーマンスの向上を目指すこと、パフォ

ーマンス要件及びその測定が重視されること、設定されたパフォーマンス要件を

達成するための訓練の開発を行うことを特徴とする訓練・審査 

 

コンピテンシー（Competency）：業務において期待される成果を得るために求められる人間の

行動指標（所定の基準に従ってタスクを実施するために求められる「スキル

（Skills：Technical Skills 及び Non-technical Skills を含む）」、「知識

（Knowledge）」及び「姿勢（Attitude）」の組合せ） 

 

パフォーマンス：航空機乗組員が有するコンピテンシーを活用し、実運航、訓練・審査の際

に発揮される行動 

 

スキル（Skills）：行動や動作を実施する能力。一般的に、運動技能（Motor Skills）、認知技

能（Cognitive Skills）及びメタ認知技能（Metacognitive Skills）のカテゴリ

ーに分けられる 

 

テクニカルスキル（Technical Skills）：高い精神運動性の要素を持つ操縦操作に係る能力、

所定の手順を行う能力及びその他の行動に係る能力 

 

ノンテクニカルスキル（Non-technical Skills）：高い認知的な要素を持つ状況認識、意思決

定及び業務管理等に係る能力や対人的な要素を持つコミュニケーション及びチー

ムワーク等に係る能力（CRMスキルとも表現されることがある） 

 

Crew Resource Management(CRM)：安全で効率的な運航を達成するために、全ての人的リソー

ス、ハードウェア及び情報等を効果的に活用すること 

 

知識（Knowledge）：業務の中で、事実を思い出す、概念を認識する、ルールや原理を活用す

る、問題を解決する及び創造的に物事を考える、といったことを行うスキルや姿

勢のために必要な具体的情報 

 

姿勢（Attitude）：ある対象、人物又は事象等に対して個人が行う行動の選択に影響を与える

とともに学ぶことができる内面の心理状態又は気質 
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脅威（Threat）：航空機乗組員が直接関与していない領域で発生し、運航の複雑度が増すよう

なイベント又はエラーであり、安全マージンを維持するために対応されなければ

ならないもの 

 

エラー（Error）：組織又は航空機乗組員が意図又は期待する状態からの逸脱に至る航空機乗

組員の行動又は無行動 

 

航空機の安全レベルが低下した状態（Undesired Aircraft State：UAS）：航空機乗組員によ

って引き起こされ、安全マージンの低下を伴うような、航空機の位置や速度の逸

脱、不適切に操作された操縦系統、誤ったシステムコンフィギュレーション 

 

業務（Job）：業務中の個人により実施され、タスク（Task）及びサブタスク（Subtask）とし

て識別される機能の集合体 

 

タスク（Task）：識別可能な始点と終点が存在し、測定可能な成果が現れる業務の構成単位 

 

サブタスク（Subtask）：タスク（Task）を達成するために必要な特定の分割された段階の動作 

 

作業（Element）：訓練の分析及び設計の構成要素 

 

イベント（Event）：タスク（Task）又はサブタスク（Subtask）及びそれらが実施される条件

の組合せ 

 

イベントセット（Event Set）：イベント、イベントを引き起こすトリガー（Event Trigger）、

イベントからの注意を逸らす条件（Possible Distracters）又は関連イベント

（Supporting Event）で構成される独立したシナリオの区分 
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 附 則（平成 29年３月 30日） 

１．この細則は、平成 29年４月１日から適用する。 

２．Competency-Based Training and Assessment に関する国際的な動向等を勘案しつつ、必

要に応じて本細則を改正するものとする。 

 

 附 則（平成 31年４月１日） 

この細則は、平成 31年４月１日から適用する。 

 

 附 則（令和４年３月 29日） 

この細則は、令和４年４月１日から適用する。 

 

附 則（令和７年11月27日 国空安政第1903号）異常な姿勢の予防及び異常な姿勢からの

回復を行う飛行に係る訓練に関する改正 

本細則は、令和７年11月27日から適用する。 

 

 


